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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA ROBOT

STWR-00 WYMAGANIA OGOLNE

1.1. WSTEP
Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach realizacji zadania pod
nazwg ,Scalanie gruntéw na terenie obr ebu ewidencyjnego Lekartow , jednostka
ewidencyjna Pietrowice Wielkie, roboty na rowach” - etap 2

Zadanie realizowane w ramach ,Programu Rozwoju Obsz  aréw Wiejskich na lata 2014-
2020, Dziatanie 4 - Inwestycje w $rodki trwale, Poddziatanie 4.3 - ,Wsparcie na
inwestycje

zwigzane z rozwojem, modernizacj g i dostosowywaniem rolnictwa ile $nictwa”
Operacja typu ,Scalanie gruntow”

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji robét w niej wymienionych.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia rob6t zwigzanych z ww. zadaniem, nizej

wymienionych zasadniczych asortymentéw robét:

e prace pomiarowe

e oczyszczenie i udroznienie (odmulenie), rowdw, w tym wykoszenia porostéw

« Prace w zieleni wysokiej, srednio wysokiej i niskiej - usuwanie dezew=i zakrzaczen, ciecia
w koronach drzew i krzewéw, karczowanie, wraz z odwozem,

e wykonanie rob6t ziemnych zwigzanych z odmuleniem rowéw, profilowaniem dna i skarp
rowéw, zatadunkiem urobku do odwozu wraz z przedmiotowym odwozem,

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami.
1.4.0g6lne wymagania dotycz ace robét .

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacija
projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé¢ za doktadne
wytyczenie w planie, wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje znakow
geodezyjnych, Dziennik Budowy lub Dziennik Roboczy, oraz jeden egzemplarz Dokumentacji
Projektowej i jeden komplet ST. Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone
przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki i dokumenty:
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- opis techniczny, rysunki techniczne, przedmiar rob6t, specyfikacja techniczna wykonania
i odbioru robét.
1.4.3. Zgodno $¢€ rob6t z Dokumentacj g Projektow g i ST.
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg
i ST. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.
W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg
lub ST i wplynie to na niezadowalajgca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy (dotyczy réwniez
oznakowania drogowego na czas robot) w okresie trwania realizacji umowy, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wliczony w cene umownag.
1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie wykonywania robdt wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robét wykonawca bedzie:

a)utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i

norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy, oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0s6b lub wiasnosci spotecznej lub innych.
1.4.6. Ochrona przeciwpo zarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.
1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
1.4.8. Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie
jak rurociaggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich jednostek bedgcych wiascicielami tych urzgdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i

urzgdzen w czasie trwania budowy.
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O fakcie przypadkowego uszkodzenia ww. instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i wtasciwych zarzgdcow sieci oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca odpowiada¢ bedzie za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
1.4.9. Ograniczenie obci azen pojazdow
Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy
transporcie materialéw i wyposazenia na oraz z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wladz, co do nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciggly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.
Pojazdy lub tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na
Swiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe
wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.4.10. Bezpiecze nstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzgledniane w cenie umowne;j.
1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane
do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (wydanie potwierdzenia zakonczenia
przez Inspektora Nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub
jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego..
1.4.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jaki$ sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.
1.4.13. Réwnowa zno$¢ norm i przepiséw prawnych.
Gdziekolwiek w umowie powotywane sg konkretne normy lub zbiory przepiséw, ktére spetniac
majg materiaty, wytwornie i inne zapasy bedgce przedmiotem dostaw, oraz roboty do
wykonania i zbadania, stosowac sie bedg obowigzujgce przepisy najnowszego wydania
poprawione odnosnie norm i zbioréw przepiséw, chyba, ze w umowie stwierdza sie wyraznie

co innego.
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1.5. Okreslenia podstawowe

Jezeli w ST, umowie zostang uzyte wymienione ponizej okreslenia, to ich znaczenie nalezy
interpretowac nastepujgco:
1.5.1. Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy

urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot, lub tez dziennik roboczy — dokument
zawierajgcy zapisy jak wyzej, lecz bedgcy dokumentem jedynie dla Inwestora i
Wykonawcy (prowadzenie rodzaju dziennika w zaleznosci od wymagan i ustalen z
Zamawiajgcym, w niniejszej ST okreslenia uzywane wymiennie) .

1.5.2.Jezdnia — czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.5.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania

robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.5.4. Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.5.5. Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w
formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikbw. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajg

potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
1.5.6.Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w

osi drogi.
1.5.7. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do

umieszczenia w nim drogi oraz zwigzanych z nig elementow.

1.5.8. Pobocze — cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdow,
umieszczania urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana dla ruchu pieszych,
stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.9. Polecenie Inspektora Nadzoru (wymiennie uzywa sie okreslenia ,Inzynier”) — wszelkie
polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.5.10. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej.
1.5.11. Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra

wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem
robét.

1.5.12. Przedmiar rob6t — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.5.13. Zadanie budowlane — czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
calos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia

przewidywanych funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polegac¢ na
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wykonywaniu robét zwigzanych z budowg, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu.
MATERIALY

1.6.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robét
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta

wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy

uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposoéb ciggly spetniajg wymagania ST w czasie postepu
robét.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu

budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

1.6.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosé i
wihasciwos¢ do rob6t i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca
czasowego skladowania bedg zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem
Nadzoru.

SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typdw, ilosci i
wskazaniom zawartym w ST, a w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnosé
sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST.

TRANSPORT
Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy
transporcie materiatdw (sprzetu) na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wladz (zarzgdcéw) co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciggty
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatdw. Wykonawca bedzie
usuwacé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do tereny budowy.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa, oraz za jakos¢

zastosowanych materiatow i wykonanych robét, za ich zgodno$¢ z DP, wymaganiami ST, oraz




poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji przetargowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor
Nadzoru poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje Inspektora Nadzoru
dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw rob6t bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i ST, a takze w normach i
wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.10. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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1.10.1. Zasady kontroli jako $ci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢
zalozong jakosé robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakos¢
materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materiatéw oraz rob6t. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialéw oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Przetargowej i ST. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Inspektor Nadzoru bedzie
mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

0.2. Pobieranie prébek.

watpliwosci co do jakosci, o ile kwestio faly nie zostang przez Wykonawce

usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Ko dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia u i zypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

1.10.3. Badania j

stgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
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rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu lub badania, Wykonawca
pizedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
Inspegktora Nadzoru.

1.10.4\ Certyfikaty i deklaracje

InspektoNNadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
- certylkat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$c¢/z kryteriami

techijcznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techplicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych, lub dokumentg

rownowaznych, - deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
« Polska Norka,

« aprobatg techiczng, w przypadku wyrobdw, dla ktéryclf nie ustanowiono Polskiej
Normy,

* lub dokumentow r§wnowaznych.

Jakiekolwiek materiat ktére nie spetniajg tych wymggan bedg odrzucone.
1.10.5. Dokumenty budowy

a) Dziennik Budowy (lub Dziennik Rpgboczy)

Dziennik Budowy (lub Dziennik Robodzy — w zaleznogci od wymagan i ustalen z
Zamawiajgcym, w niniejszej ST okreslef\uzywa sig/wymiennie) jest wymaganym dokumentem
prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego N\Wykg@hawce w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do konca okresu gwarancyjneglo. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisgimi Spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku
budowy bedg dokonywane na biezgco i hedg doty§zy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa
oraz technicznej i gospodarczej strony/oudowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie
opatrzony podpisem osoby, ktéra dgkonata zapisu, z pddaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy h€dg czytelne, dokonanerwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednig’jeden pod drugim, bez przel\y. Zatgczone do dziennika
budowy protokoty i inne dokymenty bedg oznaczone kolejnym Rumerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpiseny Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nAlezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
- date przekazaghia Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw rgbét,

- przebieg/obot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresyN przyczyny przerw
w robotach,

- uwagfl i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daly zarzadzania wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- gloszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania robdét,
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- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, - inne istotne informacj

0 przebiegu robot.
Propozycje, uwagit
Inspektorowi Nadzoru do igdne do dziennika
budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem' jerf stanowiska.
Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument

z elementéw robo6t. Obmiary nanych robét prze

wadza sie w sposéb cigglty w

jednostkach przyjetyc przedmiarze robo6t i wpisuje do rejestru obmiaréw. b) Dokumenty

laboratoryjne
Wyko ca bedzie gromadzit dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosSsiJub certyfikaty
zgednosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan. Dokumenty tanowig

zalgczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora

Nadzoru. c) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt a-c nastepujace dokumenty:
- protokot przekazania terenu budowy,

- protokot odbioru robét,

- protokoty z ustalen, korespondencje na budowie.
d)Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla
Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
1.11. OBMIAR ROBOT
1.11.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z DP i ST, w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robét. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po
uprzednim powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych rob6t i terminie
obmiaru. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne dane zostang
poprawione na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymagang do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy.
1.11.2. Zasady okre $lania ilo $ci rob6t i materiatow
Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli ST wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej,

objetosci bedg wyliczane w m*jako dlugosé pomnozona przez sredni przekréj. llosci, ktdre
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majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

1.11.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t bedg
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych
to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia
pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robét.

1.11.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajgcych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegtych zakryciu przeprowadza
sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedag
wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi

szkicami na karcie rejestru obmiaru.

1.12. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a. odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

| bi . L ’
c. odbiér koncowy,

d. przeglady gwarancyjne.

1.12.1.0dbiér robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robaét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioér robot zanikajgcych i

ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy / dziennika roboczego i jednoczesnym powiadomieniem

Inspektora Nadzoru. Odbidér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, potwierdzony wpisem do ww.

dziennika.

Qdbidr cz esciowy

Odblor czesmowy polega na ocenie I10SCIjakasciusdcermarTyCh czesu elementow calego zadania.
- W€ KOTI K A .

1.12.3. Odbiér ko ncowy robét.
Odbiér koncowy robét polega na finalnej ocenie wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

przez

str. 10



ilasak
Łamana

ilasak
Łamana

ilasak
Łamana


Wykonawce wpisem.do dziennika-budewy-rebeszege z bezzwlocznym powiadomieniem Inspektora

Nadzoru na pismie. Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w umowie. Odbioru tego
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z DP i ST. W toku
odbioru koncowego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioru robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét
poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, uzupetniajgcych lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robét w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej DP i ST z uwzglednieniem
toleranciji i nie ma wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potragcen, oceniajgc pomniejszenie wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

1.12.3.1 Dokumenty odbioru ko Acowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego
rob6t sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca
jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowa/przetargowg podstawowg z naniesionymi zmianami,

2. specyfikacje techniczne,

nik budowy/roboczy i rejestry obmiaré

wyniki pomiarow i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST,

deklaracje zgodnoscij Sci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

4

5

6. geodezyjna-riwventaryzacje powykonawczg robat,

7 iIe mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji po

8. inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego, o ktorych mowa w innych
dokumentach zamdwienia np. w umowie.

9. W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robét. Termin wykonania robét poprawkowych i robot

uzupetniajacych wyznacza komisja.

1.12.4. Przegl ad gwarancyjny
Przeglad gwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kohcowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Przeglad gwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
1.12.3.”0dbiér koncowy robét”

1.13. PODSTAWA PLATNO SCI okredlono w umowie

1.13.1. Podstawg okreslenia Wartosei izacji entow zadania sa.ceny-keszterySowe

__iednostkowe-sketketowarte przez Wykonawce na podstawie przedmiaru robot. Cefa kuszterysewa
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cji przedmiarowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajgce_si

na jej wyl ie, okredlone dla tej roboty w ST i dokumentacji projektowej. Cena kos owa robot

bedzie obejmowac:

- robocizne bezpos ig wraz z towarzyszacymi ztami,

- wartos¢ zuzytych materiatdw w Sztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu n
- wartosé pr rzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
y posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

1.13.2. Warunki umowy i wymagania ogolne ST
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogollnych zawartych w ST

obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.
1.14. PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane
2. Zarzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych

str. 12
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STWR-01 ROBOTY POMIAROWE NA ROWACH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy rowu i jej punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i dokument
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1. w ramach inwestycji o nazwie:
Scalenie gruntéw rolnych obr ebu ewidencyjnego Lekartow jednostka ewidencyjna Pie trowice
Wielkie -roboty na rowach - etap 2

1.3. Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
rowu oraz potozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okre $lenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWR -00 ,Wymagania ogoélne”
1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w STWR -00 ,Wymagania ogoine”
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWR -
00 ,Wymagania ogéine”

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugos$ci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zalamania
trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktdéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
Srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ diugo$¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
3. SPRZET
3.1. Ogdllne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Sprz et pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastepujacy
sprzet:
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— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogllne wymagania dotycz gce transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w STWR -00 ,Wymagania ogolne”

4.2. Transport sprz etu i materiatdw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWR -00 ,Wymagania ogélne”

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od
1do 7).

Przed przystgpieniem do rob4t Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspéirzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie r6znig sie od rzednych okreslonych w dokumentaciji projektowej, to powinien powiadomic¢ o
tym Inzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentaciji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikobw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie
tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osit  rasy i punktéw
wysoko sciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozonych poza granicag rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami
gtébwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé¢ 500 m.
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Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze
nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentaciji projektowe;j.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacija projektowg oraz w
miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz
wykopéw gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac¢ do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie poto zenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci przyczotkéw i

filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawierac opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWR -00 ,Wymagania ogolne”
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6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogoinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

OgodIne zasady obmiaru robét podano w STWR -00 ,Wymagania ogélne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czescig obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWR -00 ,Wymagania ogoine”

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicOw i

dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkfada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

OgdIne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWR -00 ,Wymagania ogéine”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ufatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Pfatnos¢ rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektdw mostowych jest ujeta w koszcie robot

mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

No oMW

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych (lub réwnowazne).
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979 (lub rownowazne).

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978 (lub réwnowazne).
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983 (lub réwnowazne).
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979 (lub réwnowazne).
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983 (lub réwnowazne).

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983 (lub réwnowazne).
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STR - 02. ROWY | PRZEPUSTY — UDROZNIENIE, ODMULENIE, OCZYSZCZENIE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z udraznianiem, poboczy, rowdw i ich utrzymaniem w zwigzku z realizacja
zadania ; Scalenie gruntéw rolnych obr ebu ewidencyjnego Lekartéw jednostka ewidencyjna
Pietrowice Wielkie -roboty na rowach - etap 2
1.2. Zakres robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
Z oczyszczaniem, udraznianiem, pogiebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu, oraz
oczyszczeniem, udroznieniem przepustow znajdujgcych sie w ciggu rowu. Dla zadania przyjeto
szerokos$¢ dna rowu, nachylenie skarp, gteboko$¢ w zaleznosci od istniejacych warunkow terenowo —
gruntowych, uksztattowania przylegtego terenu oraz geometrii i rzednych dna innych ciekéw wodnych
(dla obliczen objetosci robot ziemnych zostaty przyjete jako usrednione).

1.3. Okre $lenia podstawowe

1.3.1. ROw - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wode.
1.3.2. Row przydrozny - réw zbierajgcy wode z korony drogi.

1.3.3. Row odptywowy - réw odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.

1.3.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w punkcie nr 1 ,Wymagania ogoélne”.
2. Materiaty

Materiaty nie wystepuja.
3. Sprzet

Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych rowéw, przepustéw w ciggu rowow.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego

sprzetu:
- koparek podsiebiernych, podsiebiernych,

- koparek z osprzetem do rowow (tyzka do rowéw),
- urzadzen do skarpowania,

- urzadzen kontrolno-pomiarowych,

- kosiarek mechanicznych, kosiarek recznych,

- zageszczarek ptytowych wibracyjnych,

- samochodu z pompg wodng lub typu WUKO.

4. Transport

Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow
transportowych.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Oczyszczenie i udro znienie rowu, przepustu zlokalizowanego w ci  ggu rowu

Oczyszczenie rowu, przepustu w ciggu rowu, polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode,
Scieciu trawy, samosiewdw, dziko rosngcych zakrzaczen, rozrostych zarosli w obrebie rowu, zebraniu,
zaladowaniu i odwiezieniu wszelkich nieczystosci znajdujgcych sie w rowach i na skarpach rowéw,

przepustach.
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5.2. Pogtebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych oraz w zaleznosci od warunkéw terenowych (uksztattowanie terenu,

wiasnosci terenu) nalezy dazy¢ do uzyskania podanych ponizej wymiaréw geometrycznych rowu i

skarp, - dla rowu przydroznego w ksztalcie:
- trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,
gtebokosc¢ od 0,30 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;
- dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, gtebokosé
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kolowe o promieniu co najmnigj
10,0 m.
Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosié¢ 0,2%; w wyjgtkowych sytuacjach
na odcinkach nie przekraczajgcych 200 m - 0,1%.
Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien

przekraczac: - w gruntach piaszczysto-

gliniastych, pylastych - 2,0%, - w gruntach

gliniastych i ilastych - 3,0%.
Pochylenia nalezy dostosowa¢ do naturalnych warunkéw terenowych, uksztattowania przylegtego
terenu, naturalnych pochylen oraz istniejgcych jak rowniez sladéw ciekéw wodnych (rowy przydrozne i

melioracyjne), przepustow itp. wraz z odprowadzeniami. W wyniku robét nalezy uzyskaé stan aby

woda sptywem grawitacyjnym z jezdni oraz pobocza odprowadzona zostata na przylegty teren, nie

tworzac zalewisk badz zastoisk na sasiednim terenie (wtasnosci), ani tez nie przedostawac sie do

korpusu drogowego. Woda deszczowa oraz roztopowa winna swobodnym sptywem trafia¢ do rowu

czesciowo przy tym wsigkajgc w teren.

Roboty nalezy wykonywac¢ mechanicznie i recznie, z tym, ze po wykonaniu mechanicznym pozgdane
jest reczne plantowanie i skarpowanie rowu, nadajgce u regularny geometryczny ksztatt.

Ostateczny zakres prac, przekroj rowoéw ze wzgledu na czynniki o ktérych mowa powyzej jak réwniez
na rodzaj gruntéw, warunki gruntowo — wodne, a zwtaszcza regulacje spraw wtasnosciowych terenu
oraz jego zagospodarowanie (uprawy rolne) winien kazdorazowo zostac ustalony z Inspektorem
nadzoru.

5.3. Roboty wyko nhczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzgcego z remontowanych rowéw i skarp nalezy wywiezé poza obreb
prac, bgdz rozplantowac¢ we wskazanym miejscu.

Sposo6b zniszczenia pozostatosci  po usunietej roslinnosci powinien
uwzglednia¢ zachowanie aspektéw proekologicznych.

6. Kontrola jako $ci robot

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania polega na kontroli i pomiarach cech geometrycznych
remontowanego odtwarzanego rowu i skarp.

Spadki podiuzne rowu powinny nie powinny byé mniejsze od wartosci minimalnych i by¢ zgodne z

zalozeniami, z tolerancjg + 0,5% spadku. Szerokos$¢ i gtebokosé rowu powinna by¢ dostosowana do
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warunkow terenowych i wkasnosciowych i w miare mozliwosci nie powinny by¢ mniejsze od wartosci
minimalnych, z tolerancjgx 5 cm.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) remontowanego - odtwarzanego, odmulonego rowu, przepustu w
ciagu rowu, z mozliwoscig przeliczenia na m® urobku ziemnego pochodzacego z odtwarzania,
odmulania czy tez wykopu rowu.

8. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatno $ci

Cena wykonania 1 m remontowanego — odtworzonego (udroznionego) rowu, przepustu w ciggu rowu
obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- oczyszczenie, udroznianie rowu,

- oczyszczenie, udroznienie przepustu w ciggu rowu,

- pogtebianie i profilowanie rowu,

- 8ciecie trawy i dziko rosngcych zakrzaczen, samosiewow,
- odwiezienie urobku,

- rozplantowanie urobku, - roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiarow.

10. Przepisy zwi gzane

10.1. Normy

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie
drég (lub réwnowazne).

10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.
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STR-03.ZIELEN TOWARZYSZACA
(WYSOKA, SREDNIO WYSOKA | NISKA — DRZEWA, KRZEWY | ZAGAINIKI, TRAWNIKI)

1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z pracami w zieleni towarzyszacej (drzewa, zakrzaczenia, trawniki, trawy)
znajdujgcej sie w pasie rob6t w zwigzku z realizacjg zadania Scalenie gruntéw rolnych obr  ebu
ewidencyjnego Lekartéw jednostka ewidencyjna Pietro wice Wielkie -roboty na rowach - etap 2
1.2. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:
- usunieciem drzew, galezi i krzewOw ograniczajgcych skrajni, dostepnos¢ do miejsca prac, oraz

zlamanych lub uszkodzonych gatezi drzew i krzewéw (w tym usuniecie odrostow drzew, usuniecie
dzikich samorostych zakrzaczen m.in. dzikiego bzu),

- ciecia techniczne i redukcyjne koron drzew, odtworzenie skrajni drogowej,

- karczowaniem,

- usunieciem odrostow,

- wycieciem trawy w miejscach niedostepnych,

- koszenie traw, usuwaniem samosiewéw,
- obsianie trawg skarp i przylegtego do terenu pasa drogowego,
- ochronag roslin przed chorobami, szkodnikami i oddziatywaniem ruchu drogowego.

1.3. Okreslenia podstawowe

Odchwaszczanie - niszczenie lub usuwanie roslin niepozgdanych w danym miejscu.
Zabieg agrotechniczny - czynnosci zwigzane z uprawg gleby, nawozeniem, odchwaszczaniem,

sadzeniem roslin, cieciem gatezi, ochrong, podlewaniem.

Pielegnacja drzew - zesp6t zabiegéw agrotechnicznych tworzgcych warunki dla prawidtowego
ukorzeniania, wzrostu i rozwoju roslin charakterystycznego dla gatunku, rodzaju, odmiany, z
zachowaniem pnia oraz ksztattu korony drzewa.

Pielegnacja krzewu - jw., lecz bez formowania pnia - uzyskanie pokroju krzewu.
Pielegnacja zywoptotow - jw., lecz krzewdw gesto posadzonych w rzedach lub rzedzie.
Pielegnacja zadrzewien przydroznych - zespét czynnosci uprawnych, ochronnych i melioracyjnych,

ktére tworza sprzyjajgce warunki rozwoju posadzonych drzew i krzewéw tgczacych droge z
otoczeniem.

Samosiewy - rosliny rozmnozone samoczynnie z nasion drzew i krzewdw w miejscach niepozadanych
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w pkt nr 1 ,Wymagania ogélne” .
2. Materiaty

Nie wystepujg

3. Materiat ro $linny

Nie przewiduje sie potrzeby pozyskania materiatow szkétkarskich.
4. Sprzet

Sprzet do pielegnowania i utrzymania zieleni przydroznej
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Wykonawca przystepujgcy do wypielegnowania i wykonania prac w zieleni przydroznej w tym cieé
redukcyjno — pielegnacyjnych, przycinek zadrzewien i zakrzaczeh powinien wykazac¢ sie mozliwoécig
korzystania z

nastepujgcego sprzetu:
- reczne narzedzia do uprawy gleby i odchwaszczania,

- do pielegnacji cze$ci nadziemnej roslin - faricuchowa lub tarczowsg pite spalinowsg, platforme
z balustradg na podnosniku samochodowym i narzedzia reczne do ciecia drewna,

- glebogryzarek, bron do uprawy gleby,

- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zakfadania trawnikéw,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

- kosiarki trawnikowej spalinowej, do koszenia na mniejszych powierzchniach
eksponowanych,

- kosiarki doczepnej do ciggnikow, do koszenia duzych powierzchni (pobocza lub pasy
drogowe poza korong drogi),
- kosiarki wysiegnikowej, doczepnej do ciggnika, do koszenia na skarpach i przeciwskarpach,

- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszenia w miejscach niedostepnych,
takich jak:

pod barierami, przy ogrodzeniach, znakach, pachotkach oraz innych urzgdzeniach
drogowych, - drabin,

- podnosnikow hydraulicznych.
4. Transport
4.1. Transport odpadow i innych materiatéw
Do wywozu gatezi, chwastoéw i pozostatych resztek nalezy stosowaé dowolny srodek transportu,
zwykle ciggnik z przyczepa, lub samochdd samowytadowczy.
5. Wykonanie rob6t 5.1. Termin realizacji robot
Wykonawca winien w miare mozliwosci realizowac¢ prace pielegnacyjne z uwzglednieniem terminéw
rozwoju biologicznego roslin, a zwtaszcza ciecia w koronach drzew, wykonywa¢ w miare mozliwosci
poza okresem legowym ptakow.
5.2. Usuni ecie gat ezi drzew i krzewoOw ograniczaj gcych prac drogow g oraz koliduj gcych z
pracami, ztamanych lub uszkodzonych
Usuniecie drzew, usuniecie gatezi i konardw lisciastych drzew i krzewOw wrastajgcych w Swiatto
skrajni prac oraz uszkodzonych, uschnietych i ztamanych dokonuje sie w ostrymi narzedziami (nozem
ogrodniczym — krzesakiem, sekatorem, pitkg reczng do ciecia drewna, pitg taricuchowg lub tarczows).
Grube konary i gatezie nalezy usungé, wykonujac ciecia: a) pierwsze - od dotu do potowy grubosci
odcinanej gatezi, b) drugie - od goéry w odlegtosci od 5 do 10 cm dalej liczgc w kierunku skrajnym od
ciecia dolnego, co pozwala na odciecie konaru lub gatezi bez odarcia kory z pnia drzew, c) trzecie -
tuz przy obrgczce (tak by nie uszkodzi¢ obrgczki) w celu usuniecia seka, ktory powstat przy
poprzednich dwdch cigciach. Ciecie po pile recznej lub mechanicznej nalezy wyréwnac krzesakiem i

zasmarowac preparatem grzybobdéjczym zabezpieczajacym drzewo przed infekcjg (rany do srednicy
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10 cm). Rany o $rednicy powyzej 10 cm zabezpiecza sie dwusktadnikowo, krawedzie rany preparatem
powierzchniowym, a $rodek preparatem impregnujacym.

Ciecie cienszych gatezi drzew i krzewow lisciastych takze nalezy wykonac¢ przy obraczce z
wyréwnaniem nozem i zasmarowaniem. Ciecie gatezi drzew iglastych wykonuje sie na granicy drewna
zywego i martwego lub w miejscu nasady gatezi zywej. Sposob wykonania jak przy drzewach
lisciastych.

5.3. Usuwanie odrostow z pnia i szyi korzeniowej

Usuniecie odrostéw z pni drzew nalezy wykonac¢ w taki sam sposoéb jak usuwanie gatezi.
Odrosty korzeniowe wycina sie sekatorem lub nozem mozliwie najblizej miejsca odrostu, po usunieciu

warstwy gruntu do miejsca wyrastania odrostu z korzenia lub szyi korzeniowej.

5.4. Usuwanie samosiewow

Usuniecie samosiewow uzyskuje sie przez ich dokladne wykoszenie, miejscami wykopanie roslin
lopatg na glebokos¢ minimum 20 cm i odwdz celem zutylizowania.

5.5. Wykoszenia traw, chwastéw i samosiejek

Wysokos¢ koszenia nalezy uzaleznia¢ od stanu (wysokosci, intensywnosci) istniejgcego trawy i
chwastow.

Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje przed rozpoczeciem koszenia.

Do robot tych zalicza sie:
- wybranie z trawy kamieni, gruzu lub innych zanieczyszczen,

- wyw0z zebranych zanieczyszczen na wysypisko publiczne lub sktadowiska wtasne, po uzgodnieniu
miejsca wywozu z Inzynierem.
Woyciecie traw i chwastow w miejscach niedostepnych i czesciowo obsadzonych wykonuje sie

kosiarkami zytkowymi réwnolegle z gtéwnym koszeniem.
Poniewaz trawy rosngce w pasie drogowym, zwlaszcza wzdtuz drég zawierajg szkodliwe substancje
(gtéwnie otéw), zawarte w spalinach samochodowych i sptywach deszczowych z jezdni, nalezy:

skoszone trawy zgrabi¢, zebra¢ w stosy i usung¢ sktadujgc na wysypisku i zutylizowaé. Sposéb usuniecia
wzgl.miejsce wywozu trawy i chwastéw powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
6. Kontrola jako $ci robot

W czasie robot nalezy prowadzi¢ ciagtg kontrole poprawnosci wykonania, zgodnie z wymaganiami,
zwracajac w szczeg6lnosci uwage na:
- prawidtowos$¢ ciecia gatezi i konaréw oraz zabezpieczenie miejsc po odcietych
gateziach, - prawidlowos¢ usuniecia odrostow i zniszczenia samosiewow.
- usuniecia wszystkich obcych zanieczyszczen z miejsc pracy kosiarek,
- skontrolowania dopuszczalnej wysokosci trawy po jej skoszeniu, - usuniecia

skoszonej trawy i chwastoéw, zgodnie z wymaganiami.

7. Obmiar rob6t

Jednostkg obmiaru jest szt. (sztuka) drzew lub krzewow (dla krzewdw réwniez ha [hektar] porosnigtej
krzewami powierzchni). Jednostkg obmiarowg koszenia traw jest m? (metr kwadratowy).

8. Odbidr robot

Ogoblne zasady odbioru robot
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Ogolne zasady odbioru robét podano w pkt nr 1 ,Wymagania ogélne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjag projektowg, ST wymaganiami Inzyniera, jesli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatno $ci

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty przygotowawcze w tym ustalenia miejsc pielegnaciji i koszenia, oraz dostawe sprzetu,

- usuniecie zanieczyszczen obcych,

- dostarczenie i skladowanie materiatow,

- pielegnacije i ciecia roslin (ciecia, koszenie, obsiew itd.),
- koszenie traw, chwastow, samosiewéw,

- wyciecia traw w miejscach niedostepnych,

- usuniecie i odwiezienie resztek i odpadow,

- oczyszczenie terenu robot, - odtransportowanie sprzetu,
- kontrole.

10. Przepisy zwi gzane
21.10.1Normy

1. PN-C-87001:1998 Nawozy sztuczne. Pakowanie, przechowywanie i transport
(lub rbwnowazne)

2. PN-C-87002:1985 Nawozy sztuczne. Siarczan amonowy (lub réwnowazne)
3. PN-C-87007.02:1993 Nawozy sztuczne wapniowe. Podzial, oznaczenie i
wymagania (lub réwnowazne)

4. BN-89/9103-09 Unieszkodliwianie odpadkéw miejskich. Kompost z odpadéw
miejskich (lub réwnowazne).
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